
H o h l w e l l e n m o t o r

3 1 4 7

B e s c h r e i b u n g :
Motorantrieb mit Hohlwelle und Spindelmutter.

B e s o n d e r e  M e r k m a l e :
Motorantrieb mit integriertem Wegmesssystem.

Durchlaufender, nicht drehender Spindel für Schub-

und Zugbewegung.

K u n d e n s p e z i f i s c h :
Kompakter Motorantrieb für kundenspezifische

Anwendungen.

S i c h e r h e i t s h i n w e i s :
Abhängig von der eingesetzten Spindel ist die

Selbsthemmung des Systems zu prüfen.

www.ketterer.de
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T e c h n i s c h e  A n g a b e n

Baureihe

Antriebsmotor

Sensor/Versorgung

Einschaltdauer

Leerlaufdrehzahl

Spindeltyp

Max. Hubkraft 

Verfahrgeschwindigkeit 

A

Ansicht A
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Einbaumaß kundenspezifisch
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DC Motor 28 V

Hall/5 V DC/0,3A

20 % (bei 5 Min.)

2700 U/min

Tr10x2 RH

500 N

47 mm/s

System darf für Tischbein nicht verwendet werden, siehe Offenlegungsschrift DE 10 2004 046 673 A1
(Es besteht Schutzanspruch)
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