
E l e k t r o m o t o r  m i t
W i n k e l g e t r i e b e

4 0 2 8

B e s c h r e i b u n g :
Antriebseinheit bestehend aus DC-Motor mit

Planetengetriebe, Encoder und Winkelgetriebe.

In Kombination mit Steuerung 3143 die optimale

elektromotorische Lösung für ihren individuellen

Antrieb.

B e s o n d e r e  M e r k m a l e :
• Kleine kompakte Bauform

• Planeten- und Winkelgetriebekombination, 

Gehäuse aus Kunststoff

• Zahnräder aus Stahl, einsatzgehärtet

K u n d e n s p e z i f i s c h :
Die Antriebswelle kann kundenspezifisch 

modifiziert werden.

S i c h e r h e i t s h i n w e i s :
Siehe technisches Datenblatt

www.ketterer.de
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4028

DC Motor 24 V

zwei Hall DC

IP30

10% (bei 10 Min.)

200 U/min (24V) 
285 U/min (33V)

2 x 40
(90° Phasenverdrehung)

6ktSW6 Hohlwelle

3

Baureihe

Antriebsmotor

Sensor

Schutzart

Einschaltdauer

Leerlaufdrehzahl

Impulse/Umdrehung
Abtriebswelle

Antrieb in mm

Max. Antriebsdrehmoment
in Nm

T e c h n i s c h e  A n g a b e n

4028.75-01/20060717
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