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GETRIEBE

Elektromotor mit

Winkelgetrieb
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fo's Motorantriebe

Beschreibung:

Antriebseinheit bestehend aus DC-Motor mit
Planetengetriebe, Encoder und Winkelgetriebe.
In Kombination mit Steuerung 3143 die optimale
elektromotorische Losung fiir ihren individuellen
Antrieb.

Besondere Merkmale:

e Kleine kompakte Bauform

e Planeten- und Winkelgetriebekombination,
Gehause aus Kunststoff

e Zahnrader aus Stahl, einsatzgehartet

Kundenspezifisch:
Die Antriebswelle kann kundenspezifisch

modifiziert werden.

Sicherheitshinweis:

Siehe technisches Datenblatt



Elektromotor mit Winkelgetriebe 4028
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Ansicht Y

Technische Angaben

Baureihe 4028
Antriebsmotor DC Motor 24 V
Sensor zwei Hall DC
Schutzart IP30

Einschaltdauer

10% (bei 10 Min.)

Leerlaufdrehzahl

200 U/min (24V)
285 U/min (33V)

Impulse/Umdrehung
Abtriebswelle

2 x40
(90° Phasenverdrehung)

Antrieb in mm

6ktSW6 Hohlwelle

Max. Antriebsdrehmoment
in Nm

3

Kabel/dnge 2m

8poliger DIN-Stecker
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