
B e s c h re i b u n g :
Die elektromotorische Lösung für den individuellen

Sitz-Steharbeitsplatz. Leichtgängige stufenlose Höhen-

verstellung.

B e s o n d e re  M e r k m a l e :
Einfache Befestigung, integriertes Wegmesssystem, 

2-fach teleskopierbar. Elektronische Synchronisation

mit bis zu 24 Antrieben. Synchronbewegung der

Spindelelemente, doppelte Hubgeschwindigkeit.

K u n d e n s p e z i f i s c h :
Aufgrund des modularen Aufbaus des Antriebs 

kann bereits bei kleineren Stückzahlen auf spezielle

Kundenwünsche eingegangen werden.

S i c h e r h e i t s h i n w e i s :
Abhängig von der eingesetzten Spindel ist die

Selbsthemmung des Systems zu prüfen.

www.ketterer.de
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Anwendungsbeispiel

Ansicht Y

4114

DC Motor 18 V

zwei Hall/5 V DC/0,3A

Typisch: 3,3 A bei 5 Nm

IP30
Standard CE/* UL

20 % (bei 5 Min.)

90 U/min (24 V)
135 U/min (33 V)

(Einbauhöhe -170) x2

700 dyn.
1000 stat.

**50

Baureihe

Antriebsmotor

Sensor/Versorgung

Strom

Schutzart (Motorbaugr .)

Zulassungen (Motorbaugr .)

Einschaltdauer

Leerlaufdrehzahl

Hub max. in mm

Max. Hubkraft in N

Verfahrgeschwindigkeit 
mm/s

T e c h n i s c h e  A n g a b e n

Ø60

74,4
9,3

21,4
23

9,3

24
,2

24
,2

synchrone Hubbewegung Hub 1 = Hub 2

550 (min. Länge)

Ansicht X

M
6

18,2 14
19

23
,5

18
,5

15
5

9

16,5

Ø34,8

XY

760 (Hub gesamt)

Steuerung und Handschalter 
siehe Katalogblatt  “Zubehör”

Mutter Standard

M5 (4x)

1310 (max. Länge)

52

35 34x34

PT-Schraube WN 1452 K40x10 (4x)
für Blechstärke 1,5 - 2 mm (lose beigelegt)

* nach Kundenwunsch

4114.75-01/20060711

Schraube WN5451 K60x20

Einschraubtiefe 15 - max. 20 mm
Anzugsdrehmoment 8 - 10 Nm

** in Verbindung mit einer Steuerung LogicS/LogicB


