Antrieb mit Synchronteleskopspindel 4114

Beschreibung

Die elektromotorische Lésung fur den individuellen Sitz-Steh-Arbeitsplatz.

Besondere Merkmale

= Einfache Befestigung

Leichtgangige stufenlose Hohenverstellung.

1310 (max. Ldnge)

synchrone HubbewegungH\ub 1=Hub 2

zPT-Schraube WN 1452 K40x10 (4x)
fur Blechstarke 1,5 - 2 mm (lose beigelegt)

550 (min. Lénge) 760 (Hub gesamt)

= Integriertes Wegmesssystem

= 2-fach teleskopierbar

= Elektronische Synchronisation mit bis zu 24 Antrieben

= Synchronbewegung der Spindelelemente - doppelte Hub-

geschwindigkeit

De
Technische Angaben

Baureihe 4114
Antriebsmotor DC Motor 24V
Sensor/Versorgung Hall/5 Vv DC/0,3 A
Schutzart IP30
Einschaltdauer 20% (bei 5 Min.)
Leerlaufdrehzahl 100 U/min (24 V)

150 U/ min*

Max. Hub Einbaumal -170 mm x2
Spindeltyp SG25x12P6 RH**, SG12x12P4 RH
Max. Hubkraft 800 N
Max. Antriebsdrehmoment 5Nm
Verfahrgeschwindigkeit 50 mm/s*

* In Verbindung mit LogicData Steuerung Compact-3
** \Weitere Spindeltypen auf Anfrage moglich
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Technische Hinweise

= Abhangig von der eingesetzten Spindel
ist die Selbsthemmung des Systems zu
prufen.

www.ketterer.de

Schraube WN5451 K60x20
X

Einschraubtiefe 15 - max. 20 mm
Anzugsdrehmoment 8- 10 Nm
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Anwendungsbeispiel
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Elektromotorische
Spindelantriebe
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Varianten:

Standard fur
Rohr Innen 60mm

Varianten:
Spindelmutter

Standard
34mm x 34mm
Rohr Innen @44mm

Anbindungsmoglichkeiten:

Detail A

4114.75-01/20190117

Standard fur
Rohr Innen @44mm

Rohr Innen g54mm

Detail B

www.ketterer.de

Befestigung von oben

_____ vom Rohrquerschnitt

Weitere Ausfiihrungen
der Mutter je nach
Rohrquerschnitt

Detail C

Elektromotorische
Spindelantriebe

Ausfihrung der
Adapter abhangig

oder Design

Konstruktionshinweis

Die erforderliche
Anbindung des mittleren
FUhrungsrohrs wird

durch eine an das Rohr
angepasste Mutter realisiert.

Die FUhrungsrohre
mussen miteinander
gegen Verdrehung
gesichert sein.

Detail D
im Schnitt




